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1. INFORMACION GENERAL

ASIGNATURA: || Automatizacién Industrial y Laboratorio

PRACTICA DE: || Comunicacién de siemens y allen bradley por medio profibus y modbus

ELABORADA POR: || Duvan Jose Valenzuela Ardila.

2. DESCRIPCION GENERAL DE LA PRACTICA DE LABORATORIO

Esta practica pretende dar a conocer a los estudiantes las herramientas para la comunicacion de plcs
de diferentes marcas, se plantea como una guia con las configuraciones basicas para la comunicacion
siemens y Allen Bradley por medio de los protocolos Modbus RTU Y PROFIBUS. Los equipos
propuestos en este documento son compatibles con los dispositivos de la familia control logix, y toda la
informacion aqui encontrada es tomada de los manuales desarrollados por los fabricantes de los
equipos de la marca PROSOFT TECHNOLOGY.

3. COMPETENCIAS A FORMAR MEDIANTE LA PRACTICA

1. Configurar los equipos que le permiten a los plcs de la marca Rockwell comunicarse con distintos
plcs de diferentes marcas por medio de modbus y profibus.

2. Anfadir dentro de la interfaz Studio 5000 Logix Designer los equipos necesarios para la
comunicacion.

3. Studio 5000 Logix Designer las configuraciones necesarias para la comunicacion.

4. TEORIAS Y CONCEPTOS QUE SE ABORDARAN EN LA PRACTICA

Modbus

Es un protocolo de comunicacion de datos que se utiliza en redes de automatizacion industrial para
conectar dispositivos electronicos. Originalmente desarrollado por Modicon (ahora Schneider Electric)
en 1979, Modbus permite la comunicacion entre muchos dispositivos conectados a la misma red, como
un sistema que mide y transfiere datos entre sensores y computadoras. Su simplicidad y facilidad de
implementacién lo han convertido en uno de los protocolos mas populares en la industria. [1]
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Modbus es un protocolo de comunicacion que opera en varios modos, siendo los mas comunes el
Modbus RTU, Modbus ASCII y Modbus TCP/IP. El Modbus RTU utiliza la transmision de datos en
formato binario, lo que lo hace eficiente en el uso del ancho de banda y robusto ante entornos
industriales ruidosos, reduciendo el riesgo de errores en la comunicacién. Por otro lado, el Modbus
ASCII transmite datos en formato ASCII, lo que facilita su lectura y depuracién, aunque es menos
eficiente en términos de ancho de banda que el Modbus RTU. Finalmente, el Modbus TCP/IP extiende
la funcionalidad de Modbus a redes Ethernet, permitiendo la comunicacién a través de redes IP. Este
modo es especialmente (til para aplicaciones que requieren integraciéon con sistemas de Tl y acceso
remoto, brindando una mayor flexibilidad y versatilidad en la comunicacion. [2]

Algunas caracteristicas del protocolo modbus son:

e Simplicidad y Facilidad de Implementacién: La simplicidad del protocolo facilita su
implementacién en dispositivos con recursos limitados. [2]

Compatibilidad y Estandar Abierto: Modbus es un estandar abierto, lo que permite su
implementacion en dispositivos de diferentes fabricantes sin problemas de licencia. [2]

Flexibilidad: Puede operar en diferentes medios de transmision, como cables RS-485, RS-232 y
Ethernet. [2]

Capacidad de Direccionamiento: Modbus RTU y ASCII estan limitados a 247 dispositivos
esclavos por maestro, lo que puede ser una restriccién en redes muy grandes. [2]

Seguridad: La version basica de Modbus no incluye caracteristicas de seguridad como
encriptaciobn o autenticacion, lo que lo hace vulnerable a ataques si no se implementan
medidas de seguridad adicionales.

2]

Modbus sigue siendo una opcidon muy comun en la industria debido a su robustez, simplicidad y
amplia aceptacion, haciendo de este protocolo una herramienta fundamental para la comunicacién en
redes de automatizacion industrial. [2]

Topologias utilizadas por el protocolo Modbus: Bus, Estrella, Anillo, Arbol, Malla.

c) Process Field Bus (PROFIBUS)

Es un estandar de comunicacion utilizado en redes de automatizacion de procesos y manufactura.
Desarrollado por Siemens y estandarizado por la IEC, PROFIBUS permite la transmisién de datos y
control entre dispositivos de campo y sistemas de control. Es conocido por su alta velocidad de
comunicacion y su capacidad para integrar dispositivos de diferentes fabricantes, lo que facilita la
interoperabilidad y la flexibilidad en el disefio de sistemas industriales. [3]

La arquitectura de PROFIBUS se basa en el modelo Maestro-Esclavo, donde el maestro (o
controlador) se comunica con multiples dispositivos esclavos (o periféricos) para monitorear y controlar
procesos. Esta arquitectura permite la configuracién flexible de redes con diferentes tipos de
dispositivos y ofrece un alto grado de control y supervisién, lo que lo hace adecuado para entornos
industriales complejos y dinamicos. [3]
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Tipos de PROFIBUS:

e PROFIBUS DP (Decentralized Periphery): Utilizado principalmente para la comunicacién entre
dispositivos de campo y sistemas de control en tiempo real. Es ideal para aplicaciones que
requieren una alta velocidad de transmision de datos, como en la industria de procesos.[19]

¢ PROFIBUS PA (Process Automation): Diseflado especificamente para aplicaciones en la
industria de procesos, como la medicion y el control de variables como presion, temperatura y
caudal. PROFIBUS PA utiliza técnicas de transmision robustas para garantizar la fiabilidad en
entornos industriales exigentes. [3]

Caracteristicas Principales de PROFIBUS:

e Velocidad de Comunicacion: PROFIBUS ofrece velocidades de transmision de datos que van
desde 9.6 kbps hasta 12 Mbps en su version DP. Esto permite una comunicacion rapida y
eficiente entre dispositivos en tiempo real. [3]

e Diagnésticos Avanzados: EI protocolo PROFIBUS incluye capacidades avanzadas de
diagnostico que permiten detectar fallos, identificar problemas y realizar mantenimiento
predictivo en dispositivos conectados a la red. Esto contribuye a una mayor disponibilidad y
fiabilidad del sistema. [3]

e Flexibilidad y Escalabilidad: PROFIBUS es altamente flexible y escalable, lo que significa que
puede adaptarse a diferentes requisitos de aplicaciones y crecer conforme a las necesidades
de la planta industrial. Ademas, es compatible con una amplia variedad de dispositivos y
equipos de diferentes fabricantes. [3]

e En resumen, PROFIBUS es un protocolo de comunicacién robusto, rapido y versétil que ofrece
una amplia gama de funcionalidades para la automatizacién industrial, desde el control en
tiempo real hasta el monitoreo de procesos y la seguridad funcional. Su uso extendido en
diversas industrias es testimonio de su eficacia y confiabilidad en entornos industriales
exigentes. [3]

5. PROBLEMAS DE INVESTIGACION QUE DEBEN RESOLVER LOS ESTUDIANTES

Controladores légicos programables.

Comunicaciones industriales

Configuracion de registros en redes modbus.

Funcionamiento general de los médulos MVI56E y ILX56-PBM.
Conexién de software y hardware de los médulos MVI56E y ILX56-PBM.

6. EQUIPOS Y MATERIALES NECESARIOS

e Médulo MVIS6E-MCM/MCMXT para redes Modbus Maestro/Esclavo para ControlLogix




GESTION DEL CONOCIMIENTO, VERSION

APRENDIZAJE Y DOCENCIA 01
653 ERSIDADIANTO ToMAS CODIGO
—Sirreeeires GUIA DE LABORATORIO -
No. 7 Pagina 4 de 12

W © ProSoft COMMUNICATIONS

. -
N
I

. 5100
MVISBE-MCM

oo T

13}

il |
Contig

ResatC
Serlal Aggication Ports

Rx [T
Pt

e ILX56-PBM ProSoft: PROFIBUS DPV1 MAESTRO / ESCLAVO, 5000 BYTES MAXIMO, 450MA
@ VDC, 2MA @ 24VDC, 1P20

La experiencia de ProSoft Technology a nivel mundial en el campo de la automatizacién nos brinda la
confianza y la certeza de que los equipos que ofrecen son altamente eficientes, esta es una de las
pocas compafiias concentradas exclusivamente en las comunicaciones industriales. Por estas razones
se sugiere adquirir los médulos de comunicacion ya presentamos los cuales estan fabricados para
adaptarse a la gran variedad PLCS de ROCKWELL AUTOMATION de la familia CONTROLLOGIX,
esto nos permite tener rango amplio en la adquisicién de un nuevo PLC para el laboratorio de
automatizacién de la universidad Santo Tomas seccional Bucaramanga, debido a que el equipo
CompactLogix L23E no permite la adicion de médulos en su hardware. [4]
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7. PROCEDIMIENTO

En el siguiente espacio se da una induccién enfocado en las configuraciones basicas para que el
modulo MVI56E modbus RTU maestro/esclavo y el modulo PROFIBUS DPV1 Master/Slave, las cuales
permiten la correcta comunicacion por medio de los diferentes protocolos.

Configuracion del Médulo MVIS6E Maestro/Esclavo:

e PASO 1: Ir ala pagina de prosoft y descargar el siguiente archivo
(https://mx.prosoft-technology.com/Productos/Rockwell-Automation/Platform/ControlL ogix/Modulo-para-
rede-Modbus-Maestro-Esclavo-mejorado-para-ControlLogix )

Link de la pagina para descargar la libreria que usaremos en la configuracién del dispositivo



https://mx.prosoft-technology.com/Productos/Rockwell-Automation/Platform/ControlLogix/Modulo-para-rede-Modbus-Maestro-Esclavo-mejorado-para-ControlLogix
https://mx.prosoft-technology.com/Productos/Rockwell-Automation/Platform/ControlLogix/Modulo-para-rede-Modbus-Maestro-Esclavo-mejorado-para-ControlLogix
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Imagenes Caracteristicas y Beneficios Especificaciones Hardware Descargas *Ldm_ Certificaciones

Descargas

MVIS6E-MCM/MCMXT Datasheet 431,46 kB Ultima Modificacion 09.12.2022
MVISBE-MCM/MCMXT User Manual 4,61 MB  Ultima Modificacion 23.11.2023
MVIS6E-MCM FAQ 138,50 kB Ultima Modificacién 29.05.2013
MVI56(E) Add-On Profile v1.16 107,49kB  Ultima Modificacion 07.07.2023
MVI56E-MCM EDS File 1,51 kB Ultima Modificacion 13.08.2013
MVIS6E-MCM Sample Ladder & Add-On Instruction (_ PASO 1 1,48 MB L;lltima Modificacién 07.05.2013
MVIS6E-MCM Faceplate for Factory Talk 267,55kB  Ultima Modificacién 18.09.2012
MVI Modbus Memory Tool 33,09kB  Ultima Modificacion 20.07.2021
Conformal Coating Option 2,14 MB  Ultima Modificacion 18.05.2020
LifeCycle Letter MVISBE Series 108,16 kB  Ultima Modificacién 14.06.2024
ProSoft Configuration Builder

MVIS6E CAD Drawings (STEP) 1,16 MB  Ultima Modificacion 15.09.2023

e PASO 2: En la interfaz de RS Logix 5000 Designer afiadimos el modulo con todas sus
configuraciones.

£ RSLogix 5000 - MCM_Training [1756-L61 20.12]*

File Edit View Search Logic Communications Tools Window Help

@lﬁlnlg‘ g{,llﬁglﬁl -r;lh-“ ;I ‘I{I%I[‘F [}Igl Qlal |l5&‘b:(aianguage ;I glJ

No Forces b, ::UK it
[T —- Yo KT N =1 = e 2 Eas RO Eey 2
Fiedurdancy B | <[> [\ Favorites RGO X Sarety R Bms A BE_A Tmerice

Controller Organizer
=45 Controller MCM_Training
Controller Tags
[ Controller Fault Handler
[ Power-Up Handler
(=15 Tasks
[=-£@ MainTask
E} MainProgram
(23 Unscheduled Programs | Phases
(=45 Motion Groups
3 Ungrouped Axes
(=451 Add-On Instructions
-5} ACISEMCM
=-£5 Data Types
- User-Defined
[# Cﬁ Strings
O Add-On-Defined
q Predefined
£ Module-Defined
(3 Trends
=5 1fO Configuration
=
[0] 1756- New Module. .,

Dlscn\,laModules. o

2 Paste Chrl+v

Properties Alt+Enter

Print »

Bus Size 4

e PASO 3: En la ventana emergente buscamos en la parte de “Module Type Vendor Filters” la
marca Prosoft Tecnology y el modulo a instalar el cual es el: MVI56E
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5543 Controller MCM_Training

1A\ controler Tags
(| Modue Type C: e allF] Module Type Vendor Fikers Ia]
B Ansog J O Molex Incorporated
[ Communication [0 Oniine Development Inc. (Automation Value)
Controller [0 Phoenix Digital Corporation _J
B it ] nwmrmhg(_
e ‘:I = Wy sibernfi. [:l
i |31 >
> Numbe: Descript [ Vendor | Categoy
&85 1/0 Configuration MVISEE-GSC Generic ASCII Serial Communication Interface Prosoft Technol.  Commuracation
= 89 1756 Backplane, 1756-0 MVISEE MCM Modbus c & Technol.. C:
85 [0] 1756-L61 MCM_Training MVISEPDPMV1 PROFIBUS DPV1 Master Communication Interface Prosoft Technol..  Commurscation
< | 2l
| T 3 0f 140 Module Types Found wusm|
™ Close on Cieate o] €= | P

e PASO 4: En la ventana emergente le damos un nombre a el médulo creado y definimos el slot
donde quedara configurado.

i ‘ 4| > [\ Favorites £ Aad-on_A Sarety A Alarms A BR_X TlmerIC(|

N New Module
General* | Connection | Module Info | Vendor |

| B MVISBE-MCM Modbus Master/Slave Communication Interface
Vendor: ProSoft Technology
Parent: Local
Name: [My_MCM €—— Slot: [_—l-_._.‘/ Hide Fiters
— | | —
7| !

pmunication
pamunication

e PASO 5: CLICK EN CLOSE
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Catalog IMudJe Discovery | Favarites |

Select Module Type

Clear Filters I

No. 7

MVISEE-GSC

CM Modbus Master

ommun

PROFIBUS DPV1 Master Communication Interface

I (= [ e ex A e /J
v Module Type Category Fiters A& | Module Type Vendor Filters ||
Analog O Molex Incorporated
Communication —| O Online Development Inc.(Automation Yalue)
Controller [0 Phoenix Digital Corporation J
Digital Prosoft Technology
A Noie Bl M) coctriicn Conbeole Lo =
il |»r‘| < mJ
v Catalog Number | Description [ Vendor | Category
Generic ASCIl Serial Communication Interface Prosoft Technol...  Communication

Prosoft Technol Communication

on Interface

Pagina 8 de 12

MVISE-PDPMV1 Prosoft Technol..  Communication
J | ol
3 of 140 Module Types Found % Add to Favorites I
™ Close on Create PAS O 5 H Create ] Close I Help I

¢ PASO 6: Ir al “MainRoutine” click derecho sobre la linea de cddigo y click en “import rungs”

Controller Organizer
(=14 Controller MCM_Training
Q Controller Tags
(23 Controller Fault Handler
(3 Power-Up Handler
(=145 Tasks
=58 MainTask
= ‘ia MainProgram
[& Program Tags
[ MainRoutine
[ Unscheduled Programs | Phases
(=145 Motion Groups
(3 Ungrouped Axes
(23 Add-On Instructions
=-E3 Data Types
(3§ User-Defined
- Strings
(3, Add-On-Defined
-4 Predefined
-4 Module-Defined
3 Trends
£5 1JO Configuration
[=-# 1756 Backplane, 1756-A4
9 [0] 1756-L63 MCM_Training
8 [2] 1756-MODULE My_MCM

]

-1 x|

o |

Ladder Diagram (Main)

i

& CutRung Ctrl+x
Copy Rung Ctrl+C
(End) i@ Paste Cri+y
Delete Rung Del
Add Rung Ctr+R
Edit Rung Enter
Edit Rung Comment Ctr+D

mportRungs. €« ——PAS() 6

Export Rungsi)
Start Pending Rung Edits  Ctrl+Shift+S
ing Rung Edits
Pending Rung Edits
ssemble Rung Edit
C Rung Edit
Yerify Rung
Go To... Ctr+G
Add Ladder Element... Alt+Ins

e PASO 7: Buscamos el archivo descargado en el paso 1 e importamos el siguiente elemento.
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“e| Lok in: | | MVISGE_MCM SAMPLE LADDERS & @2 2 Er
: Name |-| Date modified I-I Type |-I
£ lﬂ MYISE(E)MCM_AddOn_Rung_vZ_§N5% 1/14/2013 S:Q-ﬁﬂ—hogiX Designer ...

MYISE(E)MCM_Optional_AddOn_Rung_v... 11/13/2009 8:10... Logix Designer ...

4 | 2
File name: | Import... f— PASO 7
Files of type: IF}E’Lcngl:-‘ 5000 XML Files [* LX) Cancel I

Files containing: IH Rungs

Help |

Lef Ll Lo e

Into: IE MainRoutine [MainProgram)

™ Ovenwite Selected Rungs

e PASO 8: En la ventana emergente ir a tags y configurar las ubicaciones de memoria con el mismo
numero de slot configurado en el dispositivo

X
,:] ;[ Find: -| E[M Find/Replace...
Find Within: Final Name
! Import Content:
@ MainT ask Configure Tag References |
£3 MainPro = 3 e =
Qs b Ma tine (Rungs) Import Name Operation || Final Name [_3‘ Alias For Data Type [ Description| |
& ADISEMCM Create ) |ADISEMCM [E] ADISEMCM
v ags Local1:| Use Existing | 4| Local Z'H || AB:1756_M...
By & Add-On Instruction: | ¥ Local1:0 Undefined | |Localf0 ~| |
13 Data Types MCM Create ) [McM ] MCMModul...
@ Emors/Wamings
< | »
| | 2]
i PASO 8 . 0K Concel | Hep
" Tag'Local1:0"is not defined in import file or in project. 7
E o 2

Imagen de referencia de como debe aparecer la funcion afadida
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e PASO 9: Ir a controller tags en MCM.CONFIG.ModDef configurar la base de datos del modulo de
comunicacion.

Contrologix

Processor MVIS6E-MCM Database

gmm== Read Data @ Read Data

Modbus
Device

Write Data =l Write Data =l

La base de datos del modulo esta divida en dos partes una para traer los datos de la red al controlador y
otra para llevar los datos desde el contorlador hacia la red.

WriteStartReg: Especifica en qué lugar de la memoria del modulo de 10.000 registros se colocaran los
datos enviado desde las etiquetas WriteData en el procesador ControlLogix.

WriteRegCnt: Especifica cuantos registros de datos almacenara el médulo MVIS6E-MCM.
solicitud del procesador ControlLogix.

ReadStartReg: Especifica qué registros en el area de datos de lectura del médulo se enviaran al
Etiguetas ReadData en el procesador ControlLogix.

ReadRegCnt: Establece cuantos registros de datos enviara el médulo MVI56E-MCM
el procesador ControlLogix.

BPFail: Establece el nimero consecutivo de fallas del backplane que causaran la
Mddulo para detener las comunicaciones en la red Modbus. Normalmente utilizado
cuando el modulo esta configurado como Esclavo.

ErrStatPtr: También se utiliza principalmente cuando el médulo esta configurado como Esclavo. Este
El parametro coloca los datos de ESTADO en la base de datos del mddulo.

10
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Contrller Sk ek Scope: I@MCM_Tvaming j Show: IAIITags :”*.(.
(=4 Controller MCM_Training -
[& controller Tags % | |Name =22 | Value €|FoceMask €| Stle Data Type Descii
(3 controller Fault Handler [+-A0ISEMCM } {oec) ADISEMCM This Ac
|33 Power-Up Handler [+ Local2C ) oo AB:1756_MODLL...
o-& Esl;s4 - FHLocat2] ) Rao AB:1756_MODLUIL...
| lain T asi
£1-£8 MainProgram [+-Local2:0 oo ) L) AB:1756_MODUL... ]
B Program Tags MM <— PASOY9 ) {00) MCMMoculeDet | Tri: ot
) B MainRoutine (= MCM.CONFIG A= ) Mo MCMCONFIG This ot
(53 Unscheduled Programs / Phases |~ MCM.CONFIG ModDef €= 3 “ ) MCMModule This ot
ER= 2“3” G'°“°5d . [+ MCM.CONFIG. ModDef WiiteStartReg of N Decimal INT This ot
Ingrouped Axes T s lay- N e
-85 Add-On Instructions [+-MCM.CONFIG.ModDef \WriteRegCnt 600 Decimal INT 'u
=) 3 ACISEMCM [+ MCM.CONFIG. ModDef. ReadStartReg 1000 Decimal INT This ot
[&) Parameters and Local Tags [+ MCM.CONFIG.ModDef ReadRegCnt 600 Decimal INT This ot
f Logic [+-MCM.CONFIG.ModDef. BPF ail 0 Decimal INT This ot
- B prescan [+-MCM.CONFIG.ModDef EnStatPtr -1 Decimal INT This ot
5.83 Thisot
a8 Patau ::rngse i [+ MCM.CONFIG.Portl } fante MCMPort This ot
-G, strings - MCM.CONFIG.Port2 ) o) MCMPart This ot
B 1;'1 Add-On-Defined [+-MCM.CONFIG.Port1MasterCmd } Luoen) MCMCmd[325] This ot
L Predefined [+-MCM.CONFIG.Port2MasterCmd } Lot} MCMCmd[325] This ot
- L4 Module-Defined [+ MCM.DATA ) Foae) MCMDATA This ot
e e H MCMSTATUS ) = MCMSTATUS | Thi of
= onfiguration = . 7
(= €8 1756 Backplane, 1756-A4 %H'MCM":UNTHDL } {oa0} MCMCONTROL 7»
9 [0] 1756-L63 MCM_Training I MCM.UTIL ) el MCMUTIL This ot
' 21 1 78A.MNANLIF My MM VI

Los valores que estan en las casilla como ejemplo corresponden a la siguiente ubicacion dentro de la
base de datos:

Write Data ReadData

— MCM.CONFIG ModDef foso
— MCH.CONFIG.ModDef \wiiteStartReq |
MCM.COMFIG. ModD ef WiiteStatFeg.0
MCM.CONFIG ModDef WiteGtatReg 1
MCM.CONFIG ModD et \wiiteStatReq 2
MCM.CONFIG ModD et \wiiteStatRen 3
MCH.CONFIG. ModDet \wiiteStatReg.4
MCM.COMFIG. ModD ef WiiteStatFeg.5 Decimal EODOL
MCM.CONFIG ModDef WiteGtatReg & Decimal EOOL

(AR MCH

o

o

o

o

0

o

o

o
MCM.CONFIG. ModD et \wiiteStatReq 7 1] Decimal BOOL

0

o

o

o

0

o

o

o

Decimal INT

Decimal EODOL
Decimal EOOL
Decimal BOOL
Decimal BOOL
Decimal EOOL

MCM.CONFIG. ModD et \wiiteStatRen & Decimal BOOL
MCH.CONFIG. ModDet \wiiteStatReg.3 Decimal EOOL
MCM.COMFIG.ModDef WiteStatRen. 10 Decimal EODOL
MCM.CONFIG ModDef \WiiteStanRieg 11 Decimal EOOL
MCM.CONFIG ModD et WwiiteStatReq 12 Decimal BOOL
MCM.CONFIG. MadD et wiiteStanReg. 13 Decimal BOOL
MCH.CONFIG.ModD et wiiteStanFeg. 14 Decimal EOOL
MCM.CONFIG.ModDef WiteStatRen. 15 Decimal EODOL
+ MCM.CONFIG ModDef \wiiteR egCnt 6500 Decimal INT

11
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Despues de configurar la base de datos del modulo se

No. 7
MVISGE-MCM
ContrallLogix Internal Reg
Processor Address
{IntAddress}
MCM WriteData[d] 0
MCM WriteData[1] 1
MCM WriteData[538] 598 Data o write to
MCM WriteData[539] 599 (600 10,999 not the attached
used in sample slave devices
MCM.ReadData[0] 1opp Prog™aM)
MCM.ReadData[1] 1001
MCM ReadData[598] 1508 Dala read from
MCM ReadData[599] 1509 lfl'ﬁ‘ aﬂj:hcd
(1600 to 4999 slave cevices
not used in the
sample
program)

MCM.CONFIG.PORT(1 0 2)

e PASO 10: Configuracion de los parametros del puerto:

Controller Organizer

=41 Controller MCM_Training
[ controller Tags
(23 Controller Fault Handler
(23 Power-Up Handler
= Tasks
=-£@ MainTask
= /-8 MainProgram
Q Program Tags
MainRoutine
(23 Unscheduled Programs | Phases
=€ Motion Groups
(23 Ungrouped Axes
=€ Add-On Instructions
=14 AOISEMCM
|3 Parameters and Local Tags
Logic
E Prescan
=5 Data Types
c:) Lﬁ User-Defined
% Strings
C}# Add-On-Defined

1) Este parametro habilita o deshabilita el puerto, para habilitar se utiliza el valor de “1”

configuran los puertos en la etiquetas
Scope: | 9 MCM_Training 'I Show: IAIITags ]I\,{,
=
| |Name =z [ Value «|Force Mask €[ style Data Type Description 4
HADISEMCM G Tooh ADISEMCM This Add-C
[+ -Lacal2.C {oeni) {ocs} AB:1756_MODUL...
[+ -Local2:| o) faee) AB:1756_MODUL...
Local20 = T (oo AB:1756_MODUL...
=/ MCM ey, (et MCMModuleDef | Thi: cbie
=/ MCM.CONFIG (.-} ooy MCMCONFIG e
| MCM.CONFIG.ModDef oot T MCMModule
#]MCM.CONFIGPotl N A iy MCMPort
[+ MCM.CONFIGPort2 N FASU 1U .. fone) MCMPort
& MCM.CONFIG. PortiMasterCmd $en) o MCMCmd[325]
& MCM.CONFIG. Port?MasterCmd oo ooty MCMCmd[325)
EMCM.DATA T Tl MCMDATA
I MCM.STATUS ) fazch MCMSTATUS | Th
F+LMCM.CONTROL (o ek MCMCONTROL | Th: ol
FEMCM.UTIL ) T MCMUTIL This obiec

deshabilitar el valor de”0”
2) Este para metro indica que tipo de puerto sera. Si el valor es “0” sera un mestro y si el valor es
“1” sera un esclavo.
3) Los parametros ubicados deben coincidir con los dispositivos a los que se va conectar en la red
de modbus, la velocidad en baudios, el bit de pariedad, en este caso “0” es sin pariedad y “1” es
el bits de pariedad. Los bits de datos y lo bits de parada.

y para
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[=-MCM.CONFIG.Port1 {osa}

I-MCM.CONFIG.Port1.Enabled 1|

CM.CONFIG.Port1. Type =l Ut\g‘ <— 2

| [+ MCM.CONFIG Port1 -FloatFlag 0

[+ MCM.CONFIG.Port1.FloatStart

o

[+-MCM.CONFIG.Port1.FloatOffset | 0

[+ MCM.CONFIG.Port1.Protocal 0

| #I'MCM.CONFIG.Port1 Baudrate

[+-MCM.CONFIG.Port1.Parity

[+ -MCM.CONFIG Port1.DataBits

[+ MCM.CONFIG.Port1.StopBits

- MCM.CONFIG.Port!. RTSOn

| MCM.CONFIG.Port! RTSOIf

[+ MCM.CONFIG.Port1 MinResp
[+/-MCM.CONFIG.Port1.UseCTS
[+-MCM.CONFIG.Port1.SlavelD

S
7 MCM.CONFIG Portl BitlnOffset | ﬂ
+ MCM.CONFIG. Portl WordinOffset o

Complementando la informacion esta imagen saca de el manual del dispositivo, deja mas claro las
funciones principales que se deben confiurar en el puerto dependiento de la comunicacion.

Parameter

Description

Enabled

1 = Enable port, 0 = Disable port

Type

0 = Master

1= Slave

2 = Slave with unformatted pass-through

3 = Slave with formatted pass-through, with data swapping

4 = Slave with formatted pass-through, with no data swapping

Protocol

0 = Modbus RTU mode
1 = Modbus ASCIl mode

Baud rate

Sets the baud rate for the port. Valid values for this field are 110, 150,
300, 600, 1200, 2400, 4800, 9600, 19200, 384 (for 38,400 baud), 576

(for 57,600 baud) and 115 or 1152 (for 115,200 baud)

Parity

0 = None
1=0dd
2=Even

DataBits

8 = Modbus RTU mode
7 or 8 = Modbus ASCII mode

StopBits

Walid values are 1 or 2.

RTS On

0 to 65535 milliseconds to delay after RTS line is asserted on the port
before data message transmission begins. This delay can be used to

allow for radio keying or modem dialing before data transmission

begins.

RTS Off

0 to 65535 milliseconds to delay after data message is complete
before RTS line is dropped on the port.

e PASO 11: Configuracion de los comandos maestros de cada puerto.
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ey S o >~ E =~
& Controller Tags ‘il Name =z(¢ [ Value «|FoceMask €[ Style [Data Type [Demgg‘
Controller Fault Handler NENEEY (ee) ] ) ADISEMCM |
Power-Up Handler || Locat2C {ed) (..o AB:1756_MODUL...|
R Tosks | |#Locat2! e | |AB:1756_MODUL.|
T ?,M;";:;’_‘wam | |#Locat20 o] teea)) AB:1756_MODUL.|
) Program Tags HEEY {0 A MCMModueDef
B mainRoutine || =movconria to) {een) IMCMCONFIG
Unschedued Programs / Phases [ | | 5 MCM.CONFIG ModDet T fane)] |MCMModule
i Motion Groups || | MM CONFIG Potl {each {evs}] |MCMPort
Srhsifinsion | | & MoM.conrg Pot2 [ (o)) (oo MCMPat
5 8 Ao ||| 4 MCM.CONFIG Pot1MasterCd ¢ SD 1 1 e MCMCmaf325]
% Parameters and Local Tags - +/ MCM .CONFIG. Port2MasterCrd | PA | {eee)] MCMCmd[325]
Logc + MCM.DATA _ (-0 =l |MCMDATA
B prescan + MCM.STATUS | £s) o |McwsTATUS |
e + MCM.CONTROL | ) (ooo) |MCMCONTROL |
gk # MCMUTIL Y i) IMcMUTIL

% (4, Add-On-Defined

Este modulo tienen la posibilidad de crear 325 comandos para el puerto 1, los cuales funcionaran apartir
de la configuracion que ya se tiene creada en la base de datos del modulo. Se debe consultar el manual
de usuario de los diferentes dispositvos que estaran conectados en la red modbus para saber que
direccion se desean leer o escrbir dentro de la red.

1) ENABLE: 0 = Deshabilitado el comando no se ejecutara, pero se puede habilitar usando el
comando opcién de control en I6gica de escalera.1 = habilitado, el comando esta habilitado y se
enviara al dispositivo de destino. 2 = Escritura condicional solo para Func 5, 15, 6 0 16 los datos
se enviaran solo al dispositivo de destino cuando los datos a escribir han cambiado.

2) IntAddress: Especifica el registro de la base de datos interna del médulo que se asociara con

el comando. Si el comando es una funcién de lectura, los datos leidos desde el dispositivo servidor
se almacena comenzando en el valor de registro de la base de datos interna del médulo

ingresado en este campo. Este valor de registro debe estar en el &rea de ReadData

de la memoria del médulo, definido por el inicio del registro de lectura y el inicio de lectura.

Registre los parametros de recuento en la seccion Médulo.

Si el comando es una funcién de escritura, los datos que se escribiran en el servidor del dispositivo
se obtiene a partir de la base de datos interna del médulo del registro especificado, este valor de
registro debe provenir de Write Data area de la memoria del modulo, definida por el inicio del
registro de escritura y escriba los parametros de recuento de registros en la seccién Mdodulo.

Para los codigos de funcién Modbus 3, 4, 6 0 16, el rango permitido es de 0 a
9999 (enteros de 16 bits).

Para los codigos de funcion Modbus 1, 2, 5 o 15, el rango permitido es de 0 a
159.999 (bits). Nota: Este rango de direcciones de bits esta disponible con el firmware MVIS56EMCM
v3.07.0

3) COUNT: Establece cuantas palabras continuas (codigos de funcién 3, 4 y 16) o bits
(Cddigos de funcién 1, 2 y 15) para solicitar desde el dispositivo esclavo.
Los valores validos son de 1 a 125 palabras para los codigos de funcion 3, 4 y 16, mientras que
puede especificar un rango de 1 a 2000 para los cddigos de funcion 1, 2 y 15.
Nota: Estos valores son los maximos permitidos en el protocolo Modbus.
Algunos dispositivos pueden admitir menos palabras o bits que el maximo
permitido.

14




GESTION DEL CONOCIMIENTO, VERSION

APRENDIZAJE Y DOCENCIA 01
€52 NIERSIDAD SanTO ToNas CODIGO
S — GUIA DE LABORATORIO -
No. 7 Pagina 15 de 12

4) NODE: Direccion de nodo del dispositivo en la red para leer o escribir datos
datos a. Las direcciones validas son del 1 al 247. La direccién 0 esta reservada para
transmitir comandos de escritura (transmitira un comando de escritura a todos
dispositivos en la red).

5) FUNC:

Especifica la funcion Modbus que ejecutara el comando. tesis
Los cddigos de funcién se definen en el protocolo Modbus.
1 = Leer estado de la bobina (0xxxx)

2 = Leer estado de entrada (1xxxx)

3 = Leer registros de retencion (4xxxx)

4 = Leer registros de entrada (3xxxx)

5 = Bobina forzada (escritura Unica) (Oxxxx)

6 = Forzar (escritura Unica) Registro de retencion (4xxxx)
15 = Preestablecido (Escritura) Multiples Bobinas (0xxxx)
16 = Preestablecido (Escritura) Registros Multiples (4xxxx)

6) DevAddress: Especifica la direccion Modbus Slave para los registros asociados con
ese comando. Esta es la direccién de compensacion para el dispositivo esclavo Modbus.
Con Modbus, para leer una direccién de 40001, ¢ cual sera realmente?

El puerto de salida transmitido es el cédigo de funcién 03 (un byte) con una direccién de
00 00 (dos bytes). Esto significa que para leer una direccion de 40501, use

Func 3 con una DevAddress de 500.

Esto se aplica a las direcciones Modbus 10001 a 47999.

A continuacién se muestra una definicién que le ayudara con la configuracion de DevAddress:
Cédigos de funcion 1,5 0 15

e DevAddress = direccion Modbus en el dispositivo - 0001

Ejemplo: direccion Modbus 0001 = DevAddress 0

¢ Direccién Modbus 1378 = Direccion Dev 1377

Cédigo de funcién 2

e DevAddress = direccién Modbus en el dispositivo - 10001

Ejemplo: direccion Modbus 10001 = DevAddress 0

¢ Direccién Modbus 10345 = Direccion Dev 344

Cadigos de funcién 3,6 0 16

e DevAddress = direccion Modbus en el dispositivo - 40001

Ejemplo: direccion Modbus 40001 = DevAddress 0

¢ Direccién Modbus 40591 = Direccién Dev 590

Cddigo de funcion 4

¢ DevAddress = direccién Modbus en el dispositivo - 30001

Ejemplo: direccion Modbus 30001 = DevAddress 0

e Direccién Modbus 34290 = Direccion Dev 4289

15
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Scope: | JaMCM_Training | Show: [All Tags =Ira

(B Controller Tags Name: =8|4 | Value €|ForceMask €| Style Data Type. Al
(3 Controller Fault Handler [+1-MCM.CONFIG. Port1 Eos) Loos) MCMPort |
ke L3 Power-Up Handler [+-MCM.CONFIG.Port2 ey {oon) MCMPort
b ;;‘ﬁamsk =} MCM.CONFIG Port1MasteiCmd o) o) MCMCmd|325)
" B8 MaioProgran =1 MCM.CONFIG Port1MasteiCmd(0) T o) MCMCmd
[B) Program Tags [+ MCM.CONFIG. PortMasteiCmd[0) Enable 1€ T |[pecimal INT
B MainRoutine [+-MCM.CONFIG.Port1MastesCmd(0].Intaddress 1000 €— Z Decimal INT
(33 Unscheduled Programs ] Phases [+ MCM.CONFIG. Port1MasteiCmd[0] Pollint 0 . Decimal INT
& Motion Groups [+ MCM.CONFIG. Port MasteiCmd[0) Count 46— '3 Decimal INT
& Lj e fhes [+ MCM,CONFIG PortiMasteiCd|0].Swap 0 = [Decinal INT
G2 AOISEMCM [+ MCM.CONFIG. Port1MasterCmd(0].Node 16— /A |Decimal INT
[3) Parameters and Local Tags [+ MCM.CONFIG. Port1MasteiCmd[0) Func 3| €— B _ pecimal INT
B Logic [+-MCM.CONFIG. PortiMasteiCrd[0) Deviddriess | = gl €— [ [pecimal INT
B prescan [+ MCM.CONFIG PortiMasterCmd(1] o MCMCmd
? Bgau:::.:iﬁm i ) MCM.CONFIG. Port1MasterCmd[2] sy o) MCMCmd
i Coniing [+ MCM.CONFIG. PortMasteiCmd[3] = { MCMCmd

Ejemplo de configuracion para leer “Holding register”

— MCM.COMFIG. Port M asterCondf0) {..-}
+ MCk COMNFIG, Portl M azterCmd[0] Enable 1
+ MCM.COMFIG. Portl M asterCrd[0] IntAddress 1040
+ MOk COMFIG, Portl M asterCand[ 0] Polint 0
+ MCM.CONIIG, Mol M asterCrad[0] Cowt 10
+ MCk . COMFIG. Port1M azterCrd[0]. Swiap 0
+ MCM CONFIG. Poit1 M asterCmd[0]. Node 1
+ MCH COMFIG. Po M asterCind[ 0] Func 3

-

+ MM, CONFIG, Porf1M asterCmd[0]. Devdddess

Label

Description

Enable =1

The module will send the command every time it goes through the
command list.

IntAddress = 1000

Places the data read from the Slave device into the module at address
1000. IntAddress 1000 of the module memory will be copied into the tag
MCM.DATA.READDATA[O].

Count = 10 Reads 10 consecutive registers from the Slave device.
Mode = 1 Issues the Modbus command to node 1 on the network.
Func=23 Issues Modbus Function Code 3 to Read Holding Registers.

DevAddress =0

Function Code 3, DevAddress of 0 will read address 40001
Along with a count of 10, this command reads 40001 to 40010.

Mapa de la memoria modbus en el dispositivo:

se muestra la direcciéon Modbus predeterminada para el médulo se puede acceder a cada registro
dentro del médulo como una direccion de bit Oxxx, direccion de bit 1xxxx, direccion de registro 3xxxx o
direccion de registro 4xxxx.
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No. 7
MVI Address  0xxx T Joo 42000 Tag Address
1] 0001 to 0016 10001 to 10016 30001 40001 WriteData[0]
1 0017 to 0032 10017 to 10032 30002 40002 WriteData[1]
2 0033 to 0048 10033 to 10048 30003 40003 WriteData[2]
3 0049 to 0064 10045 to 10064 30004 40004 WriteData[3]
4 0065 to 0080 10065 to 10080 30005 40005 WriteData[4]
5 0081 to 0096 10081 to 10086 30006 40006 WriteData[5]
-] 0087 to 0112 10087 to 10112 30007 40007 WriteData[5]
7 0113 to 0128 1011310 10128 30008 40008 WriteData[7]
B 0129 to 0144 1012510 10144 30009 40009 WriteData[8]
a 0145 to 0160 10145t 10160 30010 40010 WriteData[9]
10 0161 to 0176 10161 to 10176 30011 40011 WriteData[10]
50 0801 to 0B16 10801 to 10816 30051 40051 WriteData[50]
100 1601 to 1616 11601 to 11616 30101 401 WriteData[ 100]
200 3201 to 3216 13201 to 13216 30201 4020 WriteData[200]
500 8001 to 8016 18001 to 18016 30301 40501 WriteData[500]
5a8 9569 to 9584 1895685 to 19584 30589 40599 WriteData[598]
599 9585 to 9600 18585 to 19600 30600 40600 WriteData[595]
600 to 999 A M/ A A NiA Reserved
1000 31001* 41001 ReadData[0]
1001 31002* 41002 ReadData[1]
1002 31003* 41003 ReadData[2]
1003 31004* 41004 ReadData[3]
1004 31005* 41005 ReadData[4]
1005 31006* 41006 ReadData[5]
1006 31007* 41007 ReadData[6]
1007 31008" 41008 ReadData[7]
1008 31009* 41009 ReadData[8]
1009 31010° 41010 ReadData[9]
1010 3011* 41011 ReadData[10]
1050 31051" 41051 ReadData[50]
1100 31101" 411 ReadData[100]
1200 31201" 41201 ReadData[200]
1500 31501" 41501 ReadData[500]
1598 31599* 41599 ReadData[558]
1599 31600" 41600 ReadData[559]

Configuracion de una comunicion MODBUS RTU entre plcs siemens y allen bradley.

En esta seccion del documento se mostrara la configuraciones basicas para comunicar el Médulo
MVI56E Maestro/Esclavo disefiado para plcs de la familia rs logix y el modulo CM 1241 para plcs

SIEMENS. Esto desde la interfaz de tia portal y Studio 5000 logix designer.
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Afiadir el plc y el modulo correspondiente en la interfaz de tia portal.

os modb D

|; Topology view ”EEH Network view ‘mf Device view | Options ]

i i i M =
d¢  [PLC1 [cPU 12140 [ & (et E3 = Ol
i i i Iz
o E v | Catalog ,,%

A E

3 = £

& B E= o] ot

& B e a— | 1|

& qv(/ » [ Signal boards =
» [l Communications boards .

» [ Battery boards — %l

03 102 2 3 4 5 6 7 | »(mol o

(= E.

Rack_0 ] » @ DO H
sumens r= E

N » [ DIDQ s

| v ma g

» [l AQ B
» [l AllAQ ==

~ [ Communications modules 43

» [ Industrial Remote Communication |-

» [ PROFIBUS Z
» [ cM 1241 (RS232) L]

e = -

» [ CM 1241 (RS232) SIPLUS L&

][] 100% Y 5 6 » (i €M 1221 (RS485) E
|§ Properties ”:A.l Info 1) “ﬂ Diagnostics ‘ - ﬁ'] Ch 1241 (RS422/485) E'
| General y" Cross-references || Compile | [ cts7 241-1c31-0x80 ||
Il 5E57 241-1CH32-0%80 i

@‘El [Show all messages I=] » [l €M 1241 (R5422/485) SIPLUS z

Activar las marcas de sistema y de ciclo.

General | Variables 10
General

Interfaz PROFINET

DI 14/DQ 10

A2

Contadores rapidos (HSC)
Generadores de impulsos (P
Arranque

Ciclo

Carga por comunicacion
Marcas de sisterna yde ciclo
Servidor web

Hora

Proteccion

Recursos de conexén

Sinoptico de direcciones

j Constantes de sistema

Marcas de sistema y de ciclo

Bits de marcas de sistema

Direccién del byte de marcas
de sisterna (M8x):

Primer ciclo:

Diagrama de diagnoéstico
modificado:

Siempre 1 (high):

&0

T

Siempre O (low):

Bits de marcas de ciclo

L Textos

[ Activar la utilizacién del byte de marcas de sistema

|

%M1.0 (FirstScan)

%M1.1 (DiagStatusUpdate)
%M1 .2 (Always TRUE)
%M1 .3 (AlwaysFALSE)

[ Activar la utilizacion del byte de marcas de ciclo
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Configuraciones generales del modulo las cuales deben coincidir con el modulo confirgurado para plcs
controllogix.

i 100% | ——s— @

‘gFroperties ||"_i.‘.lnfo ”ﬂDiagnostics |

J General ” 10 tags ” System constants ” Texts i

» General I E_

w RS422/485 interface 10-Link i
General =k
10-Link 1
Configuration of transmitt Operating mode

» Configuration of received .
() Full duplex (R5422) 4-wire operation peint to point

() Full duplex (R5422) 4-wire operation multipoint master =3
() Full duplex (RS422) d-wire operation multipoint slave
@ Half duplex (RS485}) 2-wire operation

Receive line initial state E
1
(%) None ]
() Bias with R(E}=R(A}==0V
Baud rate: | 9.6 kbps [~] Tl
Parity: |Nn parity ‘vl
Data bits: | 8 bits percharacter "l
Stop bits: |1 [=] |
Flow control: | None
ntrol: [ Non R - J:l -]

do odb P P D Pro blo B
Options

W L, EREPBe Qe YT 02 mB = @ S| (wme % 0=

Main b |Fav0rite5

MName Data type Default value Comment > |Basi|: R ——

1 @ ~ Temp ~
- - - = > | Extended instructions
2 Add ne 2} =

[<] M ] > b |Techno|ogy

v | Communication
HF A —— R Name Description

» ] 57 communication

¥ Block title: "Main Program Sweep (Cycle)®

Comment 4 L Open user communicati... -
» [7] WEB Server
*  Network1: . » [7] Others
mment w7 D Communication processol

» [] PtP Communication
» [ 7] USS communication

| » [ 7] MODBUS {RTU }

| » [ Point-to-point

» [Juss
~ [7] MoDBUS
2 ME_COMM_LOAD  Configure portonthe P .

100% _ [ o drvrnnm & MB_MASTER Communicate via the F... ..

|_d. Properties ”"A—l Info “ % Diagnostics | 2 ME_SLAVE Communicate via the P... ..
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Call options [ > | Favorites g'.
Data block ~ > |Basic instructions 2
E Name |l\.1E_|:Ol\.1I\.1_LOf-.D_DB |v| = > | Extended instructions |
B B namber [T 7] ok | Technology @
E single ) Manual v | Communication E
1 netance c Name Description =
@ Autornatic P 2
u If you call the function block as a single instance, the function » [] 57 communication
block saves its data in its own instance data block. » [] Open user communicati... - =
r D WEB Server —Z’
» [ ] Others B
~ [7] Communication processol 3
» [ ] PtP Communication oe
» [7] USS communication |
il » [] MODBUS (RTU) =
7 » [] Pointto-point g_
v [ uss .2
maore... > [] moDbBuS =
& MB_COMM LOAD  Configure portonthe .. ..{ |
i r oK 1 | Pe— I 3 MB_MASTER Communicate via the P . E
4 MB_SLAVE Communicate via the P... ... 5'
| Nl e e @
Como queda cada funcion afiadida.
¥ .3 Segmento 1: ~ | ¥ £3Segmento 1:
E) DE
“Me_ComMM ‘ME_COMM_
LOAD_DE" LOAD_DE"
MB_COMM_LOAD - M8 _COMM_LOAD
EN ENO EN ENO
- REQ DONE — - REQ DONE —
PORT ERROR — ’ PORT ERROR —
BAUD STATUS BAUD STATUS
PARITY PARITY
ME_Da - Me_oe -
v .3 Segmento 2: ~ | = £3 Segmento 2:
M8 2 OB 2
*ME_MASTER_DB* *MB_SLAVE_DB"
MB_MASTER | i MB_SLAVE
—1EN ENO EN ENOQ p——
- REQ DONE ¢ ME_ADDR NOR =t
]kﬁ_v\DOR BUSY — MB_HOLD_REG DR
“moz ERROR— ERROR—
{DATA_ADDR STATUS | STATUS
{DATA_LEN
{paTA PR

PLC SIEMENS S7-1200 SLAVE Y RS LOGIX MASTER
Lectura y escritura de HOLDING TEGISTER.
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Se afiade un DB de datos don se almacenaran los datos de la comunicacion.

Project tree m 4 [§Add new block T
Devices Name:
Ejl -; .| [DATOS EscLavo ]
~ | guia dos modbus ru |] Type: @ Global DB [+
% e I S e —
g Devices & networks 2
= [ PLC_1 [CPU 1214C ACIDCIRly] O’QzT‘ZT‘”" Number:
- = loc|
[If pevice configuration =K @ wanual

I% Online & diagnostics @ e
= I3 Program blocks
i Add newbjock
4 Main [081]
» [ System blocks Function block
» [3 Technology objects
¥ [} External source files

= [g PLCtags l
25 showalltags FC
B Add new tag table
% Defaulttag table [20]
» [ PLC data types
» [55 wstch and force tables

» [ Online backups v E
B

v ‘ Details view

Data blocks (DBs) save program data.

Function

Data block

more...

~|> | Additional information

e

Name

En las propiedas del Db de datos quitamos el acceso optimizado al bloque.

— e g = ey

1
@ DATOS_ESCLAVD Open [S» Generate source from blocks »
b o System blocks
~ - :,.- |Em Ec }{ cut Ctrle _XJ Cross-references F11
r—iﬂ Technology objects %) Copy Curl+C | 3 Cross-reference information  Shifi+F11
External source files | — crrlev | i call structure
- ) =] Paste Ctrl+ £ . .
L PILCtEga Conv as text i Assignment list
#z Show all tags Opys8ste tch ina |
Switch programming language ¥
B Add newtag tabl{ % Delete Del - Prog g anguag
%4 Default tag table Rename F2 Know-how protection
F= i .
;ﬂ FLC data types Compile » a Print... Ctrl+P
|zl Watch and force tabl Download to device b E\ Print preview...
ails view & Go online Ctrl+k E=] Properties... Alt+Enter
&' Gooffline Ctri+hd
E e
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'GAToS_Esceavo ogrol ]

d
General Texts I
General Attributes B
Information -
Time stamps '
Compilation D Only store in load mermory H
i ["] Data black write-protected in the device
Attribules D Optimized block access
it
OK ” Cancel
"
Crear el siguiente arreglo de Registros de tipo INT.
DATOS_ESCLAVO
Mame Data type Dffset Start value Retain
1 <@ ™ Static
2 |<@ = ¥ Registros Array[0..5] of Int 0]
3 |« L] Registros[0] Int 0]
4 |« L] Registros[1] Int ]
5 | L] Registros[2] Int ]
6 | L] Registros[3] Int ]
7 | L] Registros[4] Int ]
8 4l - Registros[5] Int |
a . Add e M T=

Configuracion plc siemens como esclavo.

%DB1
"IMB_COMM_
LOAD_DB"
ME_COMM_LOAD
EN END
%10 B —false
*FirstScan” — REQ ERROR —ifalse
STATUS — 1650
267
“Local~CM_
1241_(R5422
485)_1" — pORT
9600 — BAUD
0 — PARITY
%DB 3
"ME_SLAVE_DBE" MB_DB v
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Configuracion del espacio de memoria donde se reibiran los datos

ESCLAVO".
Registros

DB10.772
"DATOS_

%DB3
*ME_SLAVE_DE"
MB_SLAVE

EN ENO
ME_ADDR MDR =i 312
DR —i 2l
ERROR — 2l

STATUS

ME_HOLD_REG

Configuracion del espacio de memoria del controllogix donde se almacenaran los datos.

=15 Controller MCM_v17
Contraller Tags
(21 Controller Fault Handler
(23 Pawser-Up Handler
5 Tasks
=58 MainTask
+ % MainProgram
[ Unscheduled Programs | Phases
| 5] Mation Groups
77 Ungrouped Axes
5] Add-On Instructions
+- (5] ACISEEMCM_Optional
+- (2] ACISEMCM
&5 Data Types
+ L User-Defined
+ % Strings
+ @ Add-On-Defined
+] Cﬂ Predefined
+- L Module-Defined
(X3 Trends
&5 10 Configuration

__|I= DATOS_MAESTRO

DATOS_MAESTRO[O]
DATOS_MAESTRO[1]
DaTOS_MAESTRO[Z]
DaTOS_MAESTRO[3]
DATOS_MAESTRO[4]
DATOS_MAESTRO[S]

+

A

Scope: ﬁ MCM_ 3
Select Data Type E

Marne BT N | Data Type | Style |[
BENEEED |njl:[sly BeE A0ISEEMCM_Opi..
+-ADISEMCM I_I AQISEMCM
+Local1:.C FILTER_LOW _PASS ~ Cancel AB:1756_MODLUL...
+ Local1:l FILTER_NOTCH AB:1756 MODUL...
+ Local1:0 E:_\Ifgfl_ﬂ;ﬁhgﬂDEﬁELECTUH Help AE:1756 MODUL...
MM - MCMModuleDef
— FLIP_FLOP_JK SCUEE
| |FMISEEMEMY oo BENERATOR MCMClackType
HWISEEMEMEY  [HL_LiMiT MCMEthemetType
+-FeadClockM ME SSAGE
+l ReadEthemet| "' TEEEATOS MESSAGE
|| FwiiteClockig  ~Amay Dimensians ) MESSAGE
|| witeEthemet D Blin® MESSAGE
| |=DaTos_maE [ = o = = INT[E = | Decimal
|| EDATOS M [™ Show Data Types by Groups IN] e
||+ DATOS_M. INT Decimal
+ DATAS MAFSTRAD INT Nerimal
f...1 1. Decimal IMT[E
] Decimal INT
] Decirnal INT
a Drecimal IMT
a Drecimal IMT
0 Decimnal IMT
] Decimal INT

Configuracion del la base de datos del MVI56-MCM donde se almacenaran los datos obtenidos de la red
modbus en este caso del plc s7-1200

WirteStartReg = 0, Direccion de inicio de los datos que van desde el controllogix al plc s7-1200.
WriteRegCnt = 6, Los espacios de memoria que se usaran para guardar los holding register.
ReadStartReg = 1000, Direccion de inicio de los datos que van desde el plc s7-1200 al controllogix.
ReadRegCnt = 6, Los espacios de memoria que se usaran para leer los holding register.
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= MChA { .. } { .. } MEMMDEuIeDef
— MCM.COMFIG fo.a} fo..} MCHMCONFIG
— MCHM.COMFIG ModDef fooab { ' MCHModule
+/ MCh.COMFIG MadDef WhiteStartReg i} Decimal INT
+ MCh.COMFIG MadDef \wiiteRegCht 3 Decimal INT
+ MCh.CONFIG . ModDef ReadStartReg 1000 Decimal IMT
+ MCh.COMNFIG ModDef ReadReglCnt [ Decimal INT
+ MCH.COMFIG.ModDef EPFail ] || Decimal INT
EE

MCM.CONFIG.ModDef. EnrStatPtr -1 Decimal INT

Configuracion de los parametros del puerto 1 los cuales deben coincidir con los parametros
configurados en tia portal.

La variable Type = 0 configura el puerto 1 como maestro.

— MCM LIRS
— MCH.COMFIG Jocod Operating mode
+ MCM.CONFIG. ModD et foal () Full duplex (Rs422) 2-wire operation point to point
= MCM.COMNFIG.Portl el () Full duplex (Rs422) 4-wire operation multipoint master
+ WCK.COMFIG. Part1.Enabled 1 O Full duplex (R5422) 4-wire operation multipoint slave
+ MCM.CONFIG. Partl. Type ] (DR E T ety
+ - MCh. COMFIG. Port1.FloatFlag a Receive line initial state
+/ MCh.COMFIG. Port].FloatStart a @ None
+ MCH.COMFIG. Port] . FloatOffset a () Bias with R(EJ=R(A}==0V
+/ MCh.COMFIG.Fart]. Pratacal a
Baud rate: [ 9.6 kbps.
-+ MCM.CONFIG. Port] Baudrate | ssod] i (Y
+ -t Ch.CONFIG. Part1 .Parity 0] Data bits: | 8 bits percharacter
+ MCh.COMFIG. Port].DrataBits g Stop bits: |1
+ MCh.COMFIG. Port]. StopBits 1

Escritura en los holding register:

Configuran los comandos master del puerto. El PortlMasterCmd[0] se configurara para escribir en los
holding register.

Enable = 1, Puerto activado

IntAddr = 0, Direccion de inicio donde se escribiran los datos de la red modbus

Count = 6, La cantidad de datos que se enviaran por la red modbus en este caso de tipo INT

Node =1, El nodo donde esta el esclavo en la red modbus.

Func = 16, Funcion 16 corresponde a la escritura de los holding register

24




GESTION DEL CONOCIMIENTO, VERSION
APRENDIZAJE Y DOCENCIA 01

UNIVERSIDAD SaNTO ToMAS CODIGO

PRIMER CLAUSTRO UNIVERSITARIO DE COLOMBIA

GUIA DE LABORATORIO

No. 7 Pagina 25 de 12

= MCh
— MCM.CONFIG

+ MCh.COMFIG. ModD ef

+ MCH.COMFIG. Port1

+ MCH.CONFIG. Port2

— MCK.COMNFIG.Port1tasterCmd

— MCH.CONFIG. Port1 b agterCrnd[0]

+ MCH.COMFIG. Port M asterCrmd[0]. E nable
+ MCh.COMFIG. Port] b asterCmd[0]. Intdddr....
+ MCh.CONFIG. Port] b asterCmd[0]. Pollint
+ MCH.COMFIG. Port] b asterCrid[0]. Count
+ MCH.COMFIG. Port] b asterCmd[0]. Swap
+ MCh.COMFIG. Port] b asterCmd[0]. M ode
+ MCH.COMFIG. Part b asterCmd[0]. Func
+ MCH.COMFIG. Port] b asterCmd[0]. D ewdd...

e e e e e e

o|lom| ool == | = |

-
o | m

Leer registros esclavo:

Enable =2, Con la funcion 2 el puerto solo se activa cuando se detectan cambios en los holding regsiter
IntAddr = 1000, Direccion de inicio donde se leeran los datos de la red modbus.

Count = 6, La cantidad de datos que leeran en la red modbus en este caso de tipo INT

Node =1, El nodo donde esta el esclavo en la red modbus.

Func = 3, Funcion 3 corresponde a la lectura de holding register

— ML
— MCH.COMFIG
+ b Ch. COMFIG. ModDef
+ M. COMFIG. Port
+ ML .CONFIG. Port2
MCh. COMFIG. Port] b asterCrnd
+ M Ch.COMFIG. Port1 b asterCrnd[0]
—-MCh.COMFIG. Part] b asterCrnd[1]
+ - MCH.COMFIG . Part1bd asterCnd[1].E nable
b Ch. COMFIG. Port] M asterCrad[1]. Intdddr... 1000
FCh. COMFIG. PorttazterCrod[1]. Polllnt
FCH.COMFIG . Faort1MazterCoind[1]. Count
FCk. COMFIG. Port1 M azterCrad[1]. S wap
FCh . COMFIG. Port b azterCmd[1]. Mode
b Ch. COMFIG. Port1 b asterCrod[1]. Func
MCH. CONFIG. PartMasterCmd[1] Devad.. = ||

— e e e e e
|\ S U P P P S R

+ + 4+ 4+ + + +
Dlw |~ o oo

Con la funcion Copy se intercambian los datos tomados de la red modbus y guardados en la base de
datos del MVI56-MCM y se envian a la memoria del controllogix
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M Add Ladder Element X

Ladder Element; |CEIF'

o @ @ @

Instruction Help »>

(End)

New add-On Instruction...

| Mame Description |
@% MovesLogical ~
File/Mizc.
—FH FAL File Arith/Logical
- FsC File Search/Compare
I Copy File
4 FLL Fill Filz
—FH AVE Average File
4 SRT Sort File
k4 STD Standard Deviation
—H SIZE Size in Elements

[+ Show Language Elements By Groups

Cancel

il

Help

This ohject contains
the data types that
apply to the
operation of the
module. Data written
from the processar
ta the module

ZOp ZOp
Copy File Copy File
Source DATOS_MAESTRO Source MCMWM DATA ReadData[0]
Dest MCKW.DATA WriteDatal0] Dest DATOS _MAESTRO
Length E Length 5

PLC SIEMENS S7-1200 MASTER Y RS LOGIX SLAVE
Lectura y escritura de BITS

Configuracion plc siemens como maestro.
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DB 1
"ME_COMM_
LOAD_DE"
MEB_COMM_LOAD
EM EMO

w10 DOME —ifalze

“FirstScan” — REQ ERROR —if2lse

STATUS &
267
"Local~Chi_
2410 _(R5422_

—'35:_'I PORT
9600 BAUD
0 PARITY

“DB 2

"MB_MASTER_DE" — MB_DB

Configuracion del maestro.
La direccion IBO e Ib1 corresponde entradas digitales del plc S7-1200

%DB 2
"IME_MASTER_DE"
MB_MASTER
EN EMNO
%0 3 DOME =12 lze
"Clock_2Hz" — REQ BLISY =— E’
1 ME_ADDR ERROR —ifalze
0 — MODE STATUS i
1000 DATA_ADDR
DATA_LEN
WBO

"Tag_3" — DATA_FTR

Configuracion del la base de datos del MVI56-MCM donde se almacenaran los datos enviados desde el
maestro modbus en este caso del plc s7-1200

WirteStartReg = 0, Direccion de inicio de los datos que van desde el controllogix al plc s7-1200.
WriteRegCnt = 1, Los espacios de memoria que se usaran para guardar los holding register.
ReadStartReg = 1000, Direccion de inicio de los datos que van desde el plc s7-1200 al controllogix.
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ReadRegCnt = 1, Los espacios de memoria que se usaran para leer los holding register.

— MCH ...}
— MCH.COMFIG ...

— MCH.COMFIG. ModD ef ...

+-bCh . COMFIG .M adDef Y friteStartReg 1]

+ tCh . COMFIG. M adDef *friteRegCnt 1
+/-tCM.COMFIG.ModD ef. ReadStartReg 1000

+ Mk, COMFIG. ModDef. ReadR egCnt 1

+ b Ch. COMFIG. ModD ef. EPF aill 0

+ b Ch. COMFIG ModD el EnStatPtr -1

Configuracion de los parametros del puerto 1 los cuales deben coincidir con los parametros
configurados en tia portal.
Type = 1 configura el puerto 1 como esclavo.

.......

=/ MCM foand
Operating mode
—| MCM.CONFIG [ ..}
+-MCM. COMFIG. ModD ef [ () Full duplex (R5422) 4-wire operation point to point
| MCH.COMFIG. Part (. () Full duplex (R5422) 4-wire operation multipaint master
O Full duplex (R5422) 4-wire operation multipoint slave
+ MCh. COMFIG. Port] . Enabled 1
@Ha\fduplex(ﬁmss)zwwe operation
+ MCH.COMNFIG.Port1. Type 1
+ MCh. COMFIG. Part1. FloatFlag ] Receive line initial state
+ - MCM.CONFIG.Part1 FloatStart a @ Mone
+ MCh.CONFIG. Port1. FloatO ffzet ] () Bias with R(B)=R(A}>=0V
+ MCH.COMFIG. Port] . Protocol 0
Baud rate: [ 9.6 kbps.
+ MCH.COMFIG. Part]. B audrate 2500 Parity: [ Mo parity
+ MCM.CONFIG.Part1 . Parity 0 Data bits: | 8 bits percharacter
+ MCM.CONFIG.Fort1.D ataBits g Stop bits: |1
+ MCH.COMFIG. Part1. StopBits 1

En este ejemplo solo se enviaran las primeras 8 bobinas del plc s7-1200 y se recibiran en el plc de la
familia controllogix.

Escritura de datos maestro esclavo (Masestro S7-1200 al controllogix processor)

Configuran los comandos master del puerto. El PortlMasterCmd[0] se configurara para escribir en los
holding register.

Enable = 1, Puerto activado

IntAddr = 0, Direccion de inicio donde se escribiran los datos de la red modbus

Count =1, La cantidad de datos que se enviaran por la red modbus en este caso de tipo INT

Node =1, El nodo donde esta el esclavo en la red modbus.

Func = 15, Funcion 15 corresponde a la escritura de multiples bobinas

28




GESTION DEL CONOCIMIENTO, VERSION
APRENDIZAJE Y DOCENCIA 01
€23 IVERSIDAD JANTo Toyss , CODIGO
— SVCERNWAFSR GUIA DE LABORATORIO -
No. 7 Péagina 29 de 12
= MCH.COMFIG. Port] M asterCmd foaat {0,010
| —| MCM.COMFIG . Part1MasterCmd]0] | [} [0}
+ M. COMFIG. Port] b asterCmd[0]. Enable 1
+ bt . COMFIG. Port] b asterCrd[0]. [ nkdddr... 0
+-tCh. COMFIG. Port] b asterCmd[0]. Falllnt 0
+- M Ch. COMFIG. Port] b azterCrd[0]. Count 1
+ -t Tt . COMFIG. Port] kMasterCmd[]. 5 wap 0
+/ - MCM. COMFIG. Partl b asterCrnd[0].Made 1
+- M CH. COMFIG. Port] MasterCmd[0].Func 15
+/ M Ch. COMFIG. Port] kMasterCmd[0]. D evad. . 0
+/ - MCh. COMNFIG. Port1 M azterCrind[1] fo..} f...}

lectura de datos maestro esclavo (Masestro S7-1200 al controllogix processor)

Configuran los comandos master del puerto. El PortlMasterCmd[0] se configurara para escribir en los
holding register.

Enable = 2, La funcion 2 activa el puerto siempre que haya un cambios en las bobinas

IntAddr = 0, Direccion de inicio donde se escribiran los datos de la red modbus

Count = 1, La cantidad de datos que se enviaran por la red modbus en este caso de tipo INT

Node = 1, El nodo donde esta el esclavo en la red modbus.

Func = 1, Funcion 1 corresponde a la lectrua del estado de las bobinas

— MCh COMFIG. Port1h azterCrd ...

+
+ MCH.COMFIG. Port1MasterCmd[0] I Tewsl
= MCH.COMNFIG. Port1MazsterCmd[1] | fo..l Jawnd
+ MCH COMFIGE. Port1k azterCnd[1].E nable 2

+ MCk. CONFIG. Port] b azsterCmd[1] Intaddr... 1000
+ MCH.CONFIG. Port] b azterCrad[1]. Pollint ]
+ M. .COMFIG. Port1h azterCrnd[1]. Count 1
+ MCh.CONFIG. Port] M asterCmd[1]. Swap o
+ MCH.COMFIG.Port1basterCmd[1]. Mode 1
+ MCH.COMFIG. Port1k azterCrnd[1].Func 1
+ MCH COMFIG. Port 1k azterCind[1]. Dewad. u}
+ MCH.COMNFIG. Port1MasterCmd[ 2] I

Con la funcion “Copy” pasamos la informacion de la base de datos del modulo MVIS6E-MCM a la
memoria del procesador controllogix, en este caso a las entradas y salidas.
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Thiz ohject contains
the data types that
apply to the
operation of the
module. Data written
from the processor
to the maodule
Cp iy
Copy File Copy File
Source Lacal:1:l Source Jata[0]
Dest MCWMDATA WriteData[0] Dest Local1:0
Lencth ? Lencth ?

Configuracion de comunicacion profibus entre S7-1200 y el modulo ILX56-PBM

Ir al sitio web de soporte del médulo ILX56-PBM y descargar el software de prosoft para la configuracion

de estos dispositivos.

(https://www.prosoft-technology.com/Products/Rockwell-Automation-In-

chassis/Platform/ControlLogix/PROFIBUS-DPV1-Master-Slave-for-ControlLogix )

Arquitecturas Caracteristicas y beneficios Presupuesto Hardware Descargas

Descargas

Ficha técnica del ILX56-PBM

Manual del usuario de |LX56-PBM

Archivo GSD ILX56-PBM

Archivos EDS del ILX56-PBM

Firmware ILX56-PBM v1.001.014

Notas de la version de ILX56-PBM
Instrucciones complementarias para ILX56-FPBM
Archivos AOP ILX56-PBM / ILX56-PBS

Dibujos CAD del modelo ILX56-PBx (STEP)
Software de configuracion del paguete DTIM PLX51 ILX56 HART y PROFIBUS v1.008
Utilidad de configuracion ProSoft PLX50

Videos

414 33 kB
4,80 MB
3,60 kB
254kB

189,99 kB

578,71 kB
10,22 kB

103,26 kB
7.45 MB
451 MB

Ceriificaciones

Untima modificacion” 09/12/2022
Ultima medificacion 14/06/2024
Uitima modificacién 18/05/2020
Ultima modificacién 04/11/2024

Untima modificacion” 29/11/2022
Uitima modificacién: 02/02/2023
Uttima modificacién: 03/04/2020
Ultima modificacién: 07/07/2023
Unitima modificacion 15/09/2023

Uitima modificacién: 03/04/2020

En la ventana emergente ir a descargas en instalar el archivo que aparecera en la pagina.

Utilidad de configuracion PLX50

Trabajador social de la unidad de cuidados intensivos (PCU)

Encuentre un

distribuidor
La utilidad de configuracién gratuita PLX50 proporciona toda la funcionalidad
Y necesaria para configurar, monitorear y diagnosticar la linea de puertas de enlace Solicitar
4 !0!0! PLX50. precios
Caracteristicas y beneficios Presupuesto Descargas

Descargas

Utilidad de configuracion PLX50 1.034

72,69 MB

Uttima modificacion 04/11/2024
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Envio de variable int desde allen brandley a siemens.
Configuracion de ILX56-PBM

Afiadir el modulo ILX56-PM
% ProSoft PLYXS0 Configuration Utility - =New Project>*

File  Device Tools Window  Help

ale ol a5 AR e

Project Bxplorer

------ AR o
+] Import
T

& ProSoft PLX50 Configuration Utility - <New Project=*

File Device Tools Window Help

yag-l" Yn’la‘:l -|-.-"J§3 3

S

Project Explorer
By <New Project>

#% Add New Device

Select Device Type

Image Device Name Description

PLX51-DF1-ENI DF1 Router Module

PLX51-DF1-MSG DF1 Messenger Module

PLX51-DL-232 Data Logger Module

PLX51-DLplus-232 Data Logger Plus Module

ControlLogix Profibus Slave Module

[o] o=

Realizar las configuraciones generales del modulo definiendolo como va a funcionar
maestro.

en este caso como
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<% MylLX56-PBM - Configuration =N =R <
Profibus ~ Logix
Identity
Instance Name |Master—|LX55—PBM
Description |
Operation
Mode Standalone Master bt

Auto Recommend

Ok

Cancel

Apply

Configurar los baudios que coincidan con el modulo configurado para el plc s7-1200

5 MyILX56-PBM - Configuration =N ==
General
Basic Settings
Station Address (TS) 1 -
Highest Address (HSA) 125 -] =
BALID Rate 1500 | (kbit/s) Auto Recommend
Advanced Settings 1
Logix Comms Fail Force to Offline 5
Logix Program Maode Force to Offline 20
Extra DPV1 Poll /Cycle |0 i
200
’ 200
1
Ol Apply Cancel
En las configuracion logix en “logix Base Tag A” configura el numero del local: ”...” segun el slot donde

este instaldo el mudulo.
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L MylL¥56-PBM - Configuration E@
General  Profibus |
Logix
Logix Connections 1 w
Controller Path 1.0
Response Timeout 500 (ms)
Logix Base Tag A |Local:1 |
Logix Base Tag B |Local:1 |
Ok Apply Cancel

Afadir nuevo dispositivo

Project Explorer

-5 «<Mew Project>

= Ij Master-1LX56-PBM (ILX56-PBM)
i J# Configuration

=Y Profibus Devices

ok Add Profibus Device
o Paste

B3  Paste Special

[+ Export Device List

—+] Import Device List

DP Packet Capture
Global Control

Explicit Messaging

Afadir el dispositivo correspondiente al modulo ILX56-PM_en este se configuraran los datos que se
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desean enviar.
## GSD File Selector X
GSD File
Vendor Model Ident Filename
(Al v | | (% | Reset Add File
Vendor Mode! Revision GSD File GS5D Rev. Ident. Hardware Software
ProSeft Technology... | ILX56-PBM ILX56-PBM_PSFTOEE2g...
ProLinx Comm Gate... | ProLinx Profibus Sla... Version 1.00 pawalbab.gsd 2 (x05A5 Rev. 1.00 Rev. 1.00
ProSoft Technology... | MVI56-FDPS Version 1.00 PSFTO98A gsd 2 (e 0984 Rev. 1.00 Rev. 1.00
ProSoft Technology... | ILX56-FBM V1.0 PSFTOEE2GSD 5 Ox0EE2 V1.0 V1.0
ProSoft Technology... | ILX56-PBS V1.0 PSFTOEE3.GSD 5 xDEE3 V1.0 V1.0
ProSoft Technology... | PLX51-PBM V1.0 PSFT10FEGSD 5 Ox10FE V1.0 V1.0
ProSoft Technology... | PLX51-PBS V1.0 PSFT10FF.GSD 5 Ox10FF V1.0 V1.0

Cancel

En la pestana de “slot Configuration” se configura el tamafio de la entrada y la salida del modulo que

leera y escribira los datos.

=& =]

Add Module

DP Offset  Ext User Pm

o | |

%% Master-ILX56-PEM - 2 - Device Configuration
General  Profibus Configuration DPV1  User Parameters Slot Configuration  Startup Parameters DPV1 Cbjects DPV1 Alams
Slot Corfigy % Add Madule %
Slot Fitter b Type LeB:tgeih
npy Module Description | Reset T - | 2
D Description Info ~
001 Input: 1 Byte
Input: 2 Bytes
003 Input: 4 Bytes
004 Input: 8 Bytes
005 Input: 16 Bytes
006 Output: 1 Byte
007 Output: 2 Bytes
008 Output: 4 Bytes
009 COutput: 8 Bytes
010 Output: 16 Bytes v
Ok Cancel
Ok Apply Cancel
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En el simbolo de “ + “ podemos afadir la cantidad de datos que se quieren enviar leer desde el mastro
los cuales tendran un espacion de memorio de 2 bytes correspondientes a variables de tipo INT.

General  Profibus Configuration  DPV1

Slot Corfiguration

User Parameters  Slot Corfiguration  Stat-up Parameters  DPV1Objects  DPV1 Alamms

Slot Description Module Data Point Data Type
Input 02-Input: 2 Bytes 5 Input |~ SINT ~
Input_1 + X Mone ~ None i
2 |Output 07-Output: 2 Bytes + Qutput |~ SINT V
Qutput_2 + X Mone ~ None i

Byt
Length

2

0
2
0

Add Module

DP Offset  Ext User Pm

{rull)y

o
0
0 {rully
0

Generar un archivo .L5X el cual se exportara a la interfaz de rs logix studio 5000 con la configuraciones

basicas del modulo

File
LIRS

Project Explorer -

B8y <New Project>

0l Mostcr 11 X56.PRM (11 XG55 PRMII

&-

Device Tools Window Help

+2 08¢

e A%

----- # Configuratig J&
[=-oll= Profibus De

Configuration
@ Connection Path

Verify Configuration

Identity

Status

Go Offline
{r Go Online
; Download

4+ Upload

[ Save Configuration to 5D Card
DP Packet Capture

Global Control

Generate Status Report

Event Viewer

Copy

Export

Delete

Impert Legacy PCB Configuration

Generate Logix L3X e

Mapping Report

Properties - =
a I

Export Configuration File

Guardar el archivo en una ubicacién conocida.
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< Select a Logix XML Import/Expert File

« - v

Qrganize = Mew folder
Documents ™ Name
Downloads

Favarites

e« WINDOWS_XP_AL.. » IMG_TO_INSTALL

anenoraaiey
AOP_ILX56-PBM_V1.01.05_Signed_|LX56-...

|| exMaster-IL¥56-PBM.LSX

fotos

MAQUINA_VIR
WINDOWS_X
Music

Nettoplcsim-5
v £

|| ILX56_PEM_AOQI_v1_0.L5X
Links [ ] Master-

ILX56-PBM.L5X

|| Master-ILX56-PBMZ.0.L5X
|| MVISE(EYMCM_AddOn_Rung_v2_8.L5X
| | PROF.L3X

|| SLAVE-ILX56-PBM.L5X

Search IMG_TO_INSTALL

Date modified Type
L1 £Uesd 03530 FIvI

L5X File
L5X File
L5X File
L3X File
L5X File
L3X File
L5X File

FleToiaer

File folder

>
P
L2

~

File name: | Master-ILX56-PBM

Save as type: | Logix XML File

» Hide Folders

Save Cancel

En la interfaz de Studio 5000 en un programa ya creado afadir la rutina creada en el programa prosoft

technology.

£5] Contraller d ==
R Controlk

Mewy Routine, ..

3 Contralle |

Irnpoart Roukine. ..

__”.

[T Power-I
£5] Tasks
-8 MainTas

- E&g
|
Eni

B
3 unschec
£5] Mation Grou
3 ungroup
[ add-On Inst
£5] Data Tvpes
= 'ﬁ, Iser-De
Masl
Masl
] Masl
1 PsIL
PsIL

I

Copy

Werify

Cross Reference

Browse Logic...

Chrl+C -

Chrl+E

ChrlHL B
o
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L 1

Documentos
Tecientes

Escritoria
iz documentos

iP

d

=
(]

-

Buzcar en: |z Img_to_install en "WBaxSwr' [£:]

| allenbr adley
[C3)AOP_ILKSE-PEM_Y1.01,05_Signed _ILXS6-PES_v1.01,05_Signed (1)
D exMaster-ILK56-PEM.LSX
D Master-ILx56-PEM2.0.L5%
BB :

[ ProF.LSx

D SLAYE-ILXS6-PEM.LSX

[~

CODIGO

Pagina 37 de 12

X

& & E-

File |Master ILx¢56-PEM = [mpart.. |
Mis sitios de red
Files of type: | J Cancelar
Files containing: - Help
Inta: |E& MainProgram j
mumlete — 1 errori=t N marninal =1

En “control Tags” se encontraran las funciones del modulo
Crear un arreglo de datos dentro de la memoria del controllogix “DATA_MASTER”

5 Controller comunicacion_profibus
Cantroller Tags
3 Contraller Fault Handler
(23 Power-Up Handler

5 Tasks

=58 MainTask

Scope: | f comunicacion_p - Show.. | Show Al

MName

= 3 MainProgram

Program Tags
[ Mainroutine
MasterILXSEPEMMap
(23 Unscheduled Programs | Phases
5] Mation Groups
23 Ungrouped Axes
(3 Add-On Instructions
5 Data Types
- (g, User-Defined
-0, Strings
(g, Add-On-Defined
-, Predefined
(8, Module-Defined
73 Trands

| Value + | Force Mask* | Style | Data Type I
— DATA_MASTER {ooe} {...} |Decimal INT[2]
+ DATA_MASTERD] 0 Decimal INT
+ DATA_MASTER[] 0 Decimal INT
[= Masterl XEEPEM_ILXEEPEM {ooe} {ooe} Masterl XEEPEM
~ MasterlLX5EPEM_ILHSEFEM.Input [ [ MasterlLXBEFEBM..
+ Master X5EPBM_ILXEEPBM.Input Status {ooe} {ooe} PSILXERDPS lave:
= Masterl 45EPEM_ILXBEFEM Input InputdBytes [ {...} Decimal INT[2]
+ MasterLXGEPEM_ILXEEFEM.Input. InpLt4Bytes]0] 0 Decimal INT
+ Master XGEPBM_|LXSEPBM.Input InputdBptes{1] i Decimal INT
~ MasterlLX5EPBM_ILHGEFEM. Output [ [ MasterlLXBEFEBM..
+ Master X5EPEM_ILXEEPEM. Output Contral {ooe} {ooe} PSILXERDPS lave:
— Masterl X5EPEM_ILXEEPEM Output DutputdBytes [ {-..} Decimsl INT(2]
+ MasterLXGEPEM_ILXBEFEM, Dutput DutputdBytesl0] 0 Decimal INT
+ Masterl X56PBM_|LXEEPEM. Dutput. DutputdBptes{1] i Decimal INT

Con la funcion “MOVE” en el MainProgram se mueven los datos desde la base interna del modulo hasta
la memoria del controllogix.

ISR

A

Jump To Subroutine
Routineg Mame  MasterlL<S5PEMMap

P

horve

Dest

Source MasterlLXSEPBM_ILXSEPBM Input

e
Source
T
DATA _MASTER
7Y

DATA_MASTER
T

Dest MasterlLXSEPEM_ILXSEPEM Output. OutputdBytes

TT
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Configuracion Tia portal.

comucacion_profibus » PLC_1 [CPU 1214C AUDCRIy] _@EX
| Topology view [gy Network view [[If Device view || Options

o Mooveng ) e ([ Qe

» [ Signal boards

» [ Technology modules

Configurar la velocidad en baudios igual del modulo ILX56-PBM

m|
~ | Catalog
, [earch= |t]
& A Fiker  Profile:
& Q\’g/ » (@ cru

» [l Communications boards

3 4 5 » [ Battery boards
I
Rack_0 > mol
» (@0
» [ DiDQ
» @A
» (@ AQ
» [m AlaQ
~ [l Communications modules
» [ Industrial Remote Communication
= [ PROFIBUS.
» [l cm12425
o] I a— e T bl e
» [m P p
5 %1 : g =
operties [ nfo D] Disgnontics | S eemtereon s
General » [ AS interface

[<[ w 2] [100% B2 s il |
|_C3,Pmperties ||"_i.'.|nfo y"ﬂ Diagnostics |
J General || 10 tags || System constants || Texts |
General [ | Add new subn |
PROFIBUS address
= Operating mode Parameters
b |slave communication
SYNCIFREEZE Address: |3
b [
d Highest address: |125 iEI
il Transmission speed: |1_5 Mbps

Configuracion del tamafio y el flujo de datos de las entradas y salidas que se requieren en la

Crear un DB de datos

comunicacion
‘_d, Properties ||"_i.'.lnfo y”ﬂ Diagnostics |
J General ” 10 tags || System constants || Texts
* General [ _— n
- - > lkslave communication
Project information E
Catalog information Transfer areas
Identification & Maintenance
~ DPinterface - | Transfer area Type Master address + Slave address Length  Unit Consistency
General : 1 BUFFER1 NS Q2.5 - 12.5 4 Byte Unit
PROFIBUS address i 2 BUFFER2 IS 12.5 +~ Q25 4 Byte Unit
~ Dperating mode v 3 <Add news E
~ Islave comrmunication il
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Addehlk T — - [
Name:
data_slave

Type: @ Global DB n
o quag [ -]
Organization Number:
block E
— Manual

% Description:

@Autnmallc
. Data blocks (DBs) save program data.
Function block (BBs) el

=

Function

&

Data block

mare...

> | Additional information

[ Add new and open r oK 1 | Cancel

Desactivar el acceso optimizado al bloque.

I data_av[DB1] . . . -
General Texts

General )
Attributes
Information
Time stamps
Compilation [ onlystore inload memory
i=cton ["] Data block write-protected in the device
Attributes

D Optimized block access

oK 1 | Cancel

S SSSSSS___—mm—m————S——-——________________——————————————m\
. — o

Crear un arreglo de datos con variables del tipo INT
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No. 7
data_slave
Marne Data type Offeet Start value
£l ¥ Static
2 @| ® ¥ Data_slave _|P.rra:,'{lil..1] o.. |E =
3 |-d u Data_slave[0] Int
4 g L] Data_slave[1] Int

Con la funcion move mover los datos que vienen desde el maestro profibus a la memoria interna del plc

s7-1200

MOVE

EM EMNO

B2 “data_slave”.
"Tag_1" M % OuTl Data_slave[0]

MOVE
EM END ———

B4 “data_slave”.
Tag_3]— IN 3 OUT1 — Data_slave[1]

Configuracion de envié de bits de desde S7-1200 al Médulo ILX56-PBM

Afadir un nuevo dispositivo en la interfaz de prosoft technology y definirlo como esclavo.

D El v Lax
=By <New Project> .
- MylLX56-PBM (ILX56-PBM) < MylLX56-PBM - Configuration =N EER(5=
H Configuration
- Profibus Devices General  Profibus  Logix
Idertity
Instance Name [MylLxsE-PEM
Description ‘
Operation
Mode Slave 5
Quiet
Standalone Master
Redundant Master
Auta Recommend
100
61
Ok Apply Cancel
'roperties v 1 X
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Configuracion de los baudios igual que los del modulo profibus de siemens.

o o |[=][=
General Profibus Corfiguration  DPV1  User Parameters  Slot Corfiguration  Start-up Parameters  DPV1 Objects  DPV1 Alams
General Pt Limmnt
“3 MylLX56-PEM - Configuration oS
Node
General
TSDR
Basic Settings
Mirtim 20000
Station Address (TS) 1
Highest Address (HSA) [125 10
BAUD Rate 1500 | {kbit/s) Auto Recommend
Advanced Settings 95
Profi . .
Logix Comms Fail Force to Offline 123
B
Logix Program Mode Force to Offline 50
Estra DPV1 Poll / Cycle 0 n
225
1
Ck Apply Cancel

En las configuracion logix en “logix Base Tag A” configura el numero del local: ”...” segun el slot donde
este instaldo el mudulo.

B3 o [B =
General Profibus Configuration  DPV1  User Parameters  Slot Configuration  Start-up Parameters  DPV1 Objects  DPV1 Alarms
General Pastt =
2 MyILX56-PEM - Configuration = =)
Mode = .
General Profibus H
TSDH
Logix
Minimi
Logix Connections 1 ~
Contrller Path [10
Response Timeout 500 {ms)
Profi
B
Logix Base Tag A |Loca|:'\ ‘
Logix Base Tag B |L-:-:a|:1
Ok Apply Cancel
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Afiadir nuevo dispositivo

Project Explorer
Bﬂ <MNew Project>

=2 ﬁ MylLX56-PBM (ILX56-PBM)

i J® Corfiguration

== Add Profibus Device

& Paste
&  Paste Special
[+ Export Device List

+] Import Device List

DP Packet Capture
Global Control

Explicit Messaging

|
En esta venta emergente selecionaremos el estandar el cual corresponde al ILX56-PM como esclavo.

% Device GSD Selection *

GSD File

@ Standard (PSFTOEEZ GSD)

O Legacy - MVI5E&-PDPS (PSFT033A.GSD)

Configuracion de las entradas y salidas que utilizara el modulo para comunicarse

[==]r=]
General Profibus Configuration DPY1 ~ User Parameters  Slot Corfiguration  Startwup Parameters  DPV1 Objects  DPV1 Alams
Slot Configu| ** Add Module x Add Module
| L o
Slot Fiter & Type Length  DPOffset  Ed User Pm
2 |0y D Description Info ~ I ! 2 |
o eeme
002 Input: 2 Bytes
003 Input: 4 Bytes
004 Input: 8 Bytes
005 Input: 16 Bytes
006 Output: 1 Byte
007 Output: 2 Bytes
008 Output: 4 Bytes
009 Output: 8 Bytes
010 Output: 16 Bytes v
Ok Apply Cancsl
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Como quedan las configuradas las entradas y salidas del modulo dar click en apply y ok

General  Profibus Corfiguration  DPV1  User P {&iat Configuration : Start-up P DPV1 Objects  DPV1 Alams
Slot Configuration Add Module
Slot Description Module Data Point Data Type LS:;'h DF Offsst  Ext User Pm
Input1Byte 01-Input: 1 Byte + Input A SINT A 1 2 fnull)
2 |Qutput 1Byte D6-Output: 1 Byte + Output |~ SINT M 1 2 fnull)

Configuracion del area de transferencia la cual se configura desde el modulo esclavo, en las siguientes
imaganes se muestra la comparacion del area de transeferencia de una comunicacién profibus
configurada en siemens y una para el modulo ILX56-PBM

e El numero del slot corresponde a la ubicacion fisica del modulo.

¢ Index corresponde a la direccion donde iniciara la memoria para el envio de datos

¢ Size corresponde al tamafio que tendran los datos que se enviaran para este caso 1 byte
Functions en como se manejara la comunicacidon maestro-esclavo (write), esclavo maestro(Read)

o Bidireccional.

Configuracion del mismo area de transferencia en los modulos para siemens y allen bradley.

Comparacion de la configuracion en el modulo ILX56-PBM
B3 MylILX56-PBM - 2 - Device Configuration E@

General Profibus Configuration DPV1  User Parameters  Slot Corfiguration  Start-up Parameters DPV1 Objects  DPV1 Alams

DPV1 Chiects
Browse Path

Slot Index Size Functions Tagname

4 1 2 1 Read/Write ~ DATA_MASTER
Read
Write

ad

Comparacion de la configuracion en el modulo CM 1242-5

Transfer areas

. Transfer area Type Master address + Slave address Length Unit Consistency
BUFFER1 5 Q2 -+ |2 1 Byte Unit
BUFFER2 5 12 +— Q2 1 Byte Unit

3 <had new> ] ] ]

Generar un archivo .L5X el cual se exportara a la interfaz de rs logix studio 5000 con la configuraciones
basicas del modulo
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File

Device Tools  Window

Help

ERIl Myl X56 PBa e nn:

¥ Corfigurati & Configuration

== Profibus DY e
L. [002]1

Connection Path
Verify Configuration

Identity
Status

Go Offline
Go Online

Download

Upload

Save Configuration to 5D Card

X

DP Packet Capture
Global Control
Generate Status Report
Event Viewer

! Copy

[+ Export

x Delete

EJ mport Legacy PCE Configuration

Generate Logix L5X
Mapping Report

Properties s .

[ Export Configuration File

=4 |

Guardar el archivo en una ubicacion conocida.

H & Select a Logix XML Import/Export File

X
&« v < WINDOWS_XP_... » IMG_TO_INSTALL » v O Search IMG_TO_INSTALL »
Organize MNew folder == v (7]
Automation MName Date modified Type
Contacts allenbradley File folder
Desktop AOP_ILX56-PEM_V1.01.05_Signed_ILX36-... File folder
Documents |j exMaster-ILX36-PEM.LSX L3X File
Downloads [ 1LX56_PBM_AQI_v1_0.L5% L5X File
Favorites [] Master-ILX56-PBM.L5X L5X File
fot [ MVISE(E)MCM_AddOn_Rung_v2_8.L5X L5X File
otos .
| | PROF.LSX 11/4/2024 423 PM L5X File
Links
MAQUINA_VIR
L >
File name: | SLAVE_MylLX56-P8M -
Save as type: | Logix XML File ~
» Hide Folders Cancel
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En un programa ya creado en la interfaz de estudio 5000 Designer importar la rutina creada con las
configuraciones pre establecidas del modulo.

[
BN Cntroller CE8 Mew Routing,.. Cof
& Cortrol
3 Contr0||| Import Routine. .. | E
(3 Power-
|5 Tasks
= @ MainTas Copy Chrl+C
23 Unsche VeriF
{25 Motion Groy v
3 Unarou| Cross Reference Ctrl+E
(3 add-0n Ins

Import Routine

Buscar en: |z Ima_ta_install en "WBaxSyr' (23] ﬂ I‘fF ' x

S_ LY I allerbradley |
I_‘»ﬁ (L) AOP_ILRS6-PEM_Y1,01,05_Signed_ILXS6-PES_Y1.01.05_Signed (1)

J Documentos || ] exMaster-ILXS56-PEM,LSX St

Iecientes —

D Master-ILXSE-PEM.LER

Escritorio

Mis documentos

File |SLAVE_M_|,IIL><58-PBM

Impoit... |
Cancelar

. Help

.«

—t .

Mis sitios de red  Files of type: |
Files containing: Foutine

|E§1 MainProgram j

[
I~

Inta:

En controller tags encontraremos las variables del modulo ya creadas y pre definidas en el software de
prosfot technology. Tambien las variable de entrada y salida donde se reciben los datos enviados por el
mestros profibus (S7-1200)

Scops: guial - Sho Show Al

=I5 Controller quial o
Controller Tags

(23 Controller Faulk Handler M Walug | Force Maske |
(23 Power-Up Handler ||+ Local 3l I
=4 Tasks |+ Localz0
=58 MainTask |+ LocalaC
- C& M\nProgram + Local 4|
Program Tags T Local 40

Eﬂ MainRoutine
MyILXSEFEMMap
(3 unscheduled Programs | Phases
=425 Motion Groups
7 Ungrouped Axes

| =/ MyILXGEPEM_ILX5EPEM
—| byl LXEEPBM_IL<SEPEM Input
+ Myl L=56PBM_|L<5EPEM.Input. Status
+ Myl L=BEPBM_|L<EEPE M. Input. Output] Byte:

[ Add-On Instructions
=45 Data Types
=1-5) User-Defined
m MasterILxS6PBM OEEZ4ABZ2

—| Myl LX5EPBM_ILXSEPEM.Output
+ MylL=5EPBM_|L<EEPE M. Output. Control
+| Myl L¥5EPBM_|L¥EEPE M. Dutput Input Byte

[SJ (=TT O (e U T U U (U U et

T??T????????
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Con la funcion “MOVE” en el MainProgram se mueven los datos desde la base interna del modulo hasta

la memoria del controllogix.

ISR

g
u} e Jummp To Subrotine —
= Routine Mame  MasterlL XS6PEMMap
[
e
A PO
1 Maove Move —
Source MyILXSEPEM_ILXSEPEM Input Output Bivte Source MyIL¥SEPEM_IL¥SEPEM.Outout Input Bvte

Dest

2#0000_0000_0000_0000

0 &
Local2:0.Data

0 &

0000 ¢

2#0000_

Configuracion en la interfaz de Tia portal

”—[l'f Device view ‘

rofibus master CM 1242-5

En un programa ya creado buscar el moédulo
omucacion_profib p p 4C ACIDCR
|E Topology view ”&i‘h Network view
g [PLC_2[CPU 12140] =] [y B __j [CR
A g
(S

103
Rack_0

sicchs

s

Options

=
v | Catalog
|<Search> ‘\EI
[ Filter Profile: | <Al |' |

i fceul
» (@ Signal boards
3 r\'_[. Communications boards
» r\'_[. Battery boards
» (@ DI
» [@DQ
» [ DIDQ
» [ Al
» (W AQ
» [ AliAQ
- r\'_[. Communications modules
» p_u Industrial Remote Communication
« [ PROFIBUS
» [l cm1242-5
» [l cm12435

» [ Printta-nnint

Y en el Main se realizara el envio de bits por medio de las primera 8 salidas digitales del plc y se leeran
los datos del esclavo con las primeras 8 entradas digitales. Estas direccion de memoria se establecen

en el area de transferencia configurado anteriormente.

MOVE MOVE
EN END EN END —
WB2 "WdB0O QB2 QB0
"Tag_1" IN % OUT1 "Tag_4" "Tag_5" IN % QUT1 =="Tag_&"
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8. INFORME QUE DEBE PRESENTAR EL ESTUDIANTE

9. BIBLIOGRAFIA Y OTROS RECURSOS

[1] Contemporary Controls. [En linea]. Disponible: https://www.ccontrols.com/pdf/ExtvIn4.pdf

[2]“Modbus: Qué es y como funciona | Comunicaciones Industriales”. aula21 | Formacion para la Industria. [En linea]. Disponible:
https://www.cursosaula21.com/modbus-que-es-y-como-
funciona/#:~:text=Modbus%20es%20el%20protocol0%20de,para%20conectar%20dispositivos%20electronicos%20 automatizados.

[3]1“PROFIBUS: Qué es y como funciona - Cursos Centro de Entrenamiento Internacional de PROFIBUS & PROFINET”. Cursos Centro
de Entrenamiento Internacional de PROFIBUS & PROFINET. [En linea]. Disponible:
https://profibus.com.ar/profibus_que_es_y como_funciona/#:~:text=PROFIBUS%20es%20un%20estanda
r%20industrial,la%20seguridad%620de%20los%20datos.

[4] “LA EMPRESA / Inicio - ProSoft Technology, Inc.” ProSoft Technology Inc — IIOT connectivity starts with ProSoft. Accedido el
20 de octubre de 2024. [En linea]. Disponible: https://mx.prosoft-technology.com/LA-EMPRESA
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